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ВВЕДЕНИЕ 
 

Учебным планом подготовки студентов направления 220400.62, 
220700.62 предусмотрено выполнение контрольной работы по дисциплине 
«Основы робототехники». 

Работа выполняется в форме реферата по конкретной теме; её 
выполнение позволит студентам более углубленно ознакомиться с тематикой 
курса. 

Цель работы – помочь студенту более глубоко освоить изучаемый 
предмет и проверить, насколько успешно он с этим справляется. 

Выбор варианта задания производится по двум последним цифрам 
зачетной книжки (таблица 1). 

 
Таблица 1 – Варианты задания 

Номер 
варианта 

Последние 
две цифры 
шифра 

Номер 
варианта 

Последние 
две цифры 
шифра 

1 00-20-40-60-80 11 10-30-50-70-90 
2 01-21-41-61-81 12 11-31-51-71-91 
3 02-22-42-62-82 13 12-32-52-72-92 
4 03-23-43-63-83 14 13-33-53-73-93 
5 04-24-44-64-84 15 14-34-54-74-94 
6 05-25-45-65-85 16 15-35-55-75-95 
7 06-26-46-66-86 17 16-36-56-76-96 
8 07-27-47-67-87 18 17-37-57-77-97 
9 08-28-48-68-88 19 18-38-58-78-98 
10 09-29-49-69-89 20 19-39-59-79-99 

 
Контрольные задания выполняются в виде брошюры из листов писчей 

бумаги формата А4 и включают: 
– титульный лист (приложение А); 
– введение; 
– основную часть; 
– список литературы; 
– содержание. 
Задание выполняется в реферативной форме объемом 10…15 листов и 

представляет собой краткий литературный обзор указанных в задании вопросов 
из разделов курса. 
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ВАРИАНТЫ ЗАДАНИЙ КОНТРОЛЬНОЙ РАБОТЫ 
 

Вариант № 1 
Особенности и эффективность роботизации в строительстве. Адаптация 
промышленных роботов для целей строительства. 

Вариант № 2 
Мехатронные системы для медицины. 

Вариант № 3 
Манипуляционные системы строительных роботов. 

Вариант № 4 
Информационно-измерительные системы роботов. 
Вариант № 5 
Планирование траекторий движения конечного звена робота. 

Вариант № 6 
Структурная организация роботов и РТК. 

Вариант № 7 
Кинематические структуры роботов. 
Вариант № 8 
Информационные научные роботы. 

Вариант № 9 
Бытовые роботы. 

Вариант № 10 
История робототехники. 

Вариант № 11 
Возможности современных промышленных роботов. 

Вариант № 12 
Промышленные роботы (ПР). 

Вариант № 13 
Технологические (производственные) ПР. 

Вариант № 14 
Вспомогательные (подъемно-транспортные) ПР. 
Вариант № 15 
Универсальные ПР. 

Вариант № 16 
Робототехника. Основные термины и определения. 
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Вариант № 17 
Системы управления ПР – типы. 

Вариант № 18 
Основные характеристики, определяющие технологические возможности 
промышленных роботов. 

Вариант № 19 
Рабочие органы ПР – составная часть исполнительного устройства. 

Вариант № 20 
Рабочие органы ПР – назначение, выполняемые функции, кинематическая 
схема, виды привода, технические характеристики ПР, влияющие на 
выбор рабочего органа. 
 
Содержание реферата должно быть изложено четким и грамотным 

техническим языком с приведением схем и рисунков, поясняющих и полнее 
раскрывающих рассматриваемый в задании вопрос. 
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